
ELZP  0006-5,44-5-GEK-SI-450-AC-VS-5-SEA4-ÜS7

ELZP
vérin électrique 
parallèle 

Type de vérin

Rapport réduction i

Suivant la puissance 
nominale

Accouplement vérin

00 = sans anti rotation
VS = avec anti rotation

Rapport de réduction 
standard. Possibilité 
autre rapport de 
réduction

AC = moteur asynchrone
DC = moteur courant continu
00 = sans moteur

Bout de la vis Tr

Course utile en mm

00    = sans fins de course
MEA= fins de course

magnétique
SEA  = fins de course

ajustable

GEK = avec accouplement
00   = sans accouplement

Taille du vérin

Type de moteur

Anti-rotation

Fixation au vérin

Fins de course

Nombre de contacts

Sécurité traction/compression

00  = avec Sécurité
traction/compression

Üsx = Sécurité surcharge
x est la valeur de
déclenchement en 
kN

Course

5 6

Ecrou de sécurité

SI = avec écrou de sécurité
00 = sans écrou de sécurité


